MURILO PLINIO NOGUEIRA RIBEIRO

CREA: BA59287

Nascimento 29/12/1982
Endereco residencial Itapua - Salvador - Bahia - Brasil
Telefone 71 82764903

Endereco eletronico

Qualificagbes

muriloplinio@gmail.com / www.muriloplinio.eng.br

Mestrando em Mecatrénica (UFBa), graduado em Engenharia Mecatrénica e Técnico em
Informatica (CEFET).

Docente da UNIFACS — Engenharia e Automacéo (eletronica, programacéo, automacao).
Experiéncia em Engenharia de Software.

Producdo cientifica na area automobilistica (UFBa) e na aplicagdo de ferramentas de suporte a
tomada de decisdes, entre outras.

Experiéncia em projeto e desenvolvimento de embalagens para a industria automobilistica;
Experiéncia em modelagem 3D no desenvolvimento de embalagens (CATIA V5).

J& trabalhou na planta do complexo Ford (Benteler) na atualizacdo e adaptacdo do sistema
supervisorio.

Experiéncia em projeto e programacao de Sistemas Embarcados (microcontroladores 8051 e PIC).
Ja participou de projetos em automacgao industrial.

Formacao Académica/Titulagdo

2008 - Atual

2002 - 2007

1999 - 2001

Idioma

Mestrando em Mecatronica.

Universidade Federal da Bahia, UFBA, Salvador, Brasil

Titulo: Sensor de atitude veicular para sistemas de iluminagdo inteligente em automdveis —
Adotando conceitos de comunicagdo sem-fio

Defesa: 11/2010

* Este projeto é parte integrante da tese de Doutorado de Luciano Lukacs (Supervisor FORD) e
orientado por lure Pepe (renomado Phd. UFBA).

Graduagdo em Engenharia Mecatronica.
Faculdade de Tecnologia e Ciéncia Salvador, FTC, Brasil

Ensino Profissional de nivel técnico.
Centro Federal de Educac¢do Tecnoldgica de Sergipe, CEFET/SE, Brasil

Inglés I have English skills. | can hold a conversation. | work daily reading tutorials and
manuals in English. | have already finished an English course.

Atuacgao profissional
1. CHC Design

2008 -

Atual Cargo: Prestacdo de Servicos como Designer/Projetista

Atividades Projeto de Embalagens para Pegas Automotivas

Projetista e consultor de Rack Embalagem para o transporte e armazenamento de
pecas automotivas (e.g Radiador, Parachoque, Painel) em CATIA V5.

2. TKS Software

2003 -

Atual Cargo: Engenheiro

Atividades Desenvolvimento de projetos em automagdo — Projetos desenvolvidos ou em

desenvolvimento: Consultoria no processo de atualizagdo das maquinas de
monitoramento do processo de parafusamento das linhas da Benteler na Ford
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3.

Nordeste. Customizagdo do supervisorio Benteler: este supervisdrio é desenvolvido
em Delphi e utiliza conexdo OPC para acessar a CPU Siemens (CLP);
Acompanhamento durante re-partida da planta (02/2010).

Desenvolvido de proposta de automagdo para a mdquina de impressdo de
camisetas modelo CHIGUETO 67 envolvendo CLP WEG e atuadores pneumaticos
FESTO;

Desenvolvimento de softwares na plataforma Delphi dedicados a automacgdo e
gerenciamento industrial (ERP). Realizagdo de implantagdo de novos médulos do
software ERP nos clientes. Integrante da equipe de desenvolvimento do Rexon e do
Division — softwares de seguranca, gerenciamento e telemetria em locais ndo
supervisionados. Principais Clientes: Petrobras e Transpetro.

UNIFACS - Universidade Salvador
2009 - Atual Cargo: Professor (6 horas Noturno). Disciplinas:

Elementos de Automacao e Robdtica; Sistemas Eletronicos — Eng. Mecanica
Programacdo de Sistemas Embarcados; Arquitetura de Sistemas Embarcados — Eng.
da Computacgao

Automacao e Controle — Engenharia de Producgao

Conhecimento em Ferramentas

CAD/CAE/CAM CATIA V5, Solid Edge, FEMAP/Nastran;

Falha, Decisdo e Qualidade FMEA, QFD, PUGH, Ishikawa (FishBone)
Automacgao RS Logix 500, RS View32, FluidSIM, Clicdit WEG
Eletronica Protheus;

Programacao Delphi, Assembler, Ladder, C/C++ e VB;

Bancos de dados Interbase, FireBird, MySQL e Microsoft SQL Server;
Informatica Pacote do Microsoft Office;

Matematica MATLAB,;

Curso Ministrado

UNIFACS Introdugdo a Robotica Aplicada, 2007. (Extensdo, Curso de curta duragdo ministrado);

Introducgdo ao uso da ferramenta CATIA V5;

Atividades Extracurriculares

BIOTRONICA - PROJETO MULTIDEGLUTEGRAFIA

Sou fundador e integrante do grupo Biotronica. Este grupo propde estreitar os mundos da
engenharia e medicina. Com o apoio da Divisdo de Neurologia e Epidemiologia da UFBA, nos
propomos a estudar e desenvolver equipamentos de diagndstico médico. Atualmente estamos
trabalhando no projeto Multideglutégrafo, um equipamento que tragara o perfil de uma
degluticdo normal. O objetivo é diagnosticar deficiéncias no processo de degluticdo (sialorréia) a
fim de potencializar o tratamento contra a aspirac¢do silenciosa. Esta forma de aspiragdo ocorre
quando o paciente possui alguma enfermidade e, por essa deficiéncia, permite que o alimento
passe para o sistema respiratério sem o reflexo da tosse, gerando infec¢des. Esta deficiéncia é
comum em portadores de doenga de Parkinson. Este projeto é financiado pela Fapesb (Fundagdo
de Amparo a Pesquisa da Bahia). Projeto premiado em primeiro lugar na categoria mestrado no
prémio idéias inovadoras 2009 (Premiagdo RS 8.000,00).

GRUPO DE ROBOTICA APLICADA DA BAHIA — GRA-BA

Sou um dos fundadores e integrantes do GRA-Ba. Desde 2005 o GRA-Ba se dedica ao
desenvolvimento de pesquisas, projetos e atividades nas areas de computagdo, robdtica e
automacao. O trabalho do GRA-Ba tem por principal objetivo o incentivo ao desenvolvimento de
tecnologia aplicada no Estado da Bahia através da integracdo entre empresas e universidades.
Para isso o grupo participa de competicdes de robdtica, promove palestras para apresentacao
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dos seus trabalhos, incentiva a publicagdo de artigos por parte dos seus integrantes, bem como
fomenta e da total suporte a criacdo de novos grupos de pesquisa semelhantes. Maiores
informacdes em www.roboticaaplicada.com.br.

Publicagdes

Trabalhos publicados em anais de eventos
1. RIBEIRO, M. P. N., SOARES JUNIOR, L. C. S., LUKACS, L., PEPE, I. M.
Adotando conceitos de comunicagdo sem-fio em sensores de atitude veicular para mddulos AFS In: Anais do V

Congresso Nacional de Engenharia Mecanica. 2008.

2. USART - Interface em PIC : Uma Abordagem Pratica da Comunicagdao Serial em PIC16F628 In: Il Semindrio de
Pesquisa - FTC, 2006, Salvador.

3. Simulagdo de uma linha de producdo apoiada por braco mecénico com 3 graus de liberdade In: OLIMPIADA
TECNOLOGICA, 2005, Salvador.

Artigos completos publicados em periddicos

1. RIBEIRO, M. P. N., FERNANDES, Victory Santos Biometria - Reconhecimento de impressao digital com Delphi. Revista
Clubedelphi., v.76, p.46 - 50, 2006.

2. RIBEIRO, M. P. N., FERNANDES, Victory Santos
Balangas de Pesagem: Abordagem pratica balangas TOLEDO. Revista The Club., v.125, p.8 - 15, 2005.

Artigos em jornal de noticias
1. RIBEIRO, M. P. N.
12 Campeonato Baiano de Robo6s Autonomos - Modalidade Sumé de Robds . Agéncia CT - Ministério da Ciéncia

&Tecnologia., 2006.

2. RIBEIRO, M. P. N.
12 Campeonato Baiano de Robds Autdnomos é atracdo da Semana . Jornal da Ciéncia, Orgdo da Sociedade Brasileira

N3o Publicado
1. RIBEIRO, M. P. N.

DecisGes rapidas e com qualidade — Avaliagdo final da Disciplina de Projeto de Produto Mecatrénico no mestrado - UFBa. ,
2007.
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