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Elementos de Automação e Robótica
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• Um quilograma é uma unidade de massa.
Quando é acionado por uma força de 1N a
massa de 1 kg acelera com 1m/s ^2. Aplicando
a lei de Newton, temos:
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Ex: 

y(t) = cos(wt) – sen (wt)

* Maiores informações no capítulo 2 –Engenharia de controle moderno , Ogata
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1- Combinando blocos em cascata:

2- Deslocando para frente um ponto  de soma situado atrás de um bloco:
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3- Deslocando para trás um ponto de derivação situado à frente de um bloco:

4- Deslocando para frente um ponto  de derivação situado atrás de um bloco:
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5- Deslocando para trás um ponto de soma situado à frente de um bloco:

6- Eliminando um laço de retroação:
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Deslocando para frente um ponto de derivação situado atrás de 
um bloco. 
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