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Elementos de Automação e Robótica
���������	
���
��	�

��	
��
	�	���
�	
���


��������� ��	����	�������
�����
����� ��	�����!�	��

��
��"�# �$�

%	
����
���&�����
����

CLP

Sensores Atuadores

IHM

REDES

PCSUPERVISÓRIOS SISTEMAS DE TI
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Fonte: NEMA (National Eletrical Manufactures Association) 
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· Hardware ocupando espaço reduzido e  
de baixo consumo de energia.
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Garantindo a segurança do operador da máquina
Alavanca é liberada somente se:

Chave1 AND Chave2 pressionadas
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