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Portas lógicas

• E ou AND

• OU ou OR

• NÃO ou NOT• NÃO ou NOT

• NÃO E, NE ou NAND

• NÃO OU, NOU ou NOR

Estados

• 0 e 1
– Verdadeiro e falso

– Portão aberto e fechadoPortão aberto e fechado

– Aparelho ligado e desligado

– Ausência e presença de tensão

Eletrônica
E ou AND

• Capitulo 02 SD1\Circuitos Portas Logicas\AND.DSN

Tabela Verdade
E ou AND

• 1 na saída sempre que todas entradas iguais a 
1
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Simbologia
E ou AND

• Y = A.B

OU ou OR

• Capitulo 02 SD1\Circuitos Portas Logicas\OR.DSN

Tabela Verdade
OU ou OR

• 1 na saída sempre que pelo menos uma 
entrada igual a 1

Simbologia
OU ou OR

• Y = A + B

Eletrônica
NÃO ou NOT

Capitulo 02 SD1\Circuitos Portas Logicas\NOT.DSN

Tabela Verdade
NÃO ou NOT

• Saída igual inverso da entrada
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Simbologia
NÃO ou NOT

• Y = A

• Y = A`

Exemplo Prático

Problema do 
Motor de Passo 1

• Dados do problema: 
– Um motor de passo de 4 fios pode ser ativado de 3 formas 

diferentes
• Passo completo 1

• Passo completo 2

• Meio Passo

– Seu acionamento pode ser feito via porta paralela do 
computador que tem 8 bits de saída

– Para acionar 2 motores com 4 bits cada utiliza‐se todos os 
8 bits da porta paralela

– Pergunta‐se, utilizando o conhecimento de portas NOT, 
como é possível ativar mais de 2 motores?

Problema do 
Motor de Passo

Passo completo 1
tempo b1 b2 b3 b4

t1 1 0 0 0
t2 0 1 0 0
t3 0 0 1 0

Meio Passo
tempo b1 b2 b3 b4

t1 1 0 0 0t3 0 0 1 0
t4 0 0 0 1

Passo completo 2
tempo b1 b2 b3 b4

t1 1 1 0 0
t2 0 1 1 0
t3 0 0 1 1
t4 1 0 0 1

t2 1 1 0 0
t3 0 1 0 0
t4 0 1 1 0
t5 0 0 1 0
t6 0 0 1 1
t7 0 0 0 1
t8 1 0 0 1

Solução NOT

Passo completo 2
tempo b1 b2 b3 b4

t1 1 1 0 0
t2 0 1 1 0
t3 0 0 1 1
t4 1 0 0 1

Dessa forma utiliza-se apenas 2 bits para cada motor, sendo assim 
pode-se controlar até 4 motores com os 8 bits disponíveis

tempo M1B1 M1B2 M1B3 M1B4 M2B1 M2B2 M2B3 M2B4 Decimal?
t1 1 1 0 0 1 1 0 0
t2 0 1 1 0 0 1 1 0
t3 0 0 1 1 0 0 1 1
t4 1 0 0 1 1 0 0 1

tempo M1B1 M1B2 M2B3 M2B4 Decimal?

t1 1 1 1 1

t2 0 1 0 1

t3 0 0 0 0

t4 1 0 1 0
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Exercício

• Implementar um sistema onde o ALARME 
deve disparar se: 
– O botão de PÂNICO for pressionado

O sistema estando ATIVADO– O sistema estando ATIVADO
• Alguma PORTA não fechada

• Alguma JANELA não fechada

Exercício

• Implementar um sistema onde o ALARME 
deve disparar se: 
– O botão de PÂNICO for pressionado

O sistema estando ATIVADO e as PORTAS ou– O sistema estando ATIVADO e as PORTAS ou 
JANELAS não estiverem fechadas

Eletrônica
NÃO E, NE ou NAND

Capitulo 02 SD1\Circuitos Portas Logicas\NAND.DSN

Tabela Verdade
NÃO E, NE ou NAND

• Inverso da função E

Simbologia
NÃO E, NE ou NAND

• Y = (A.B)

• Y = (A.B)’

Eletrônica
NÃO OU, NOU ou NOR 

Capitulo 02 SD1\Circuitos Portas Logicas\NOR.DSN



12/10/2008

5

Tabela Verdade
NÃO OU, NOU ou NOR

• Inverso da função OU

Simbologia
NÃO OU, NOU ou NOR

• Y = (A+B)

• Y = (A+B)’

Quadro Resumo Quadro Resumo

Dúvidas?

Alguns Slides foram cedidos pelo Prof. Victory Fernandes


